


REDUKTOR  PLANETARNY WR3-2w 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
OBJAŚNIENIE OZNACZENIA REDUKTORA 
 

typ motoreduktora          WR3 – 2w            64               
 

przełożenie                                                                                                      

W zamówieniu należy podać również z jakim silnikiem nastąpi połączenie reduktora  /Skg-90 czy Skg-100/ 

 

 

      



 WR3-2w             Wymiary gabarytowe w mm – do podłączenia z silnikiem Skg 90 

 

L l d D D1 D2 D3 b t Q M 

320 53 24 165 200 130 180 6 24,7 M10 M10 

 

Wymiary gabarytowe w mm – do podłączenia z silnikiem Skg 100 i Skg 112M-6(M-8) 

 

L l d D D1 D2 D3 b t Q M 

330 64 28 215 200 180 230 8 28,7 M10 M12 

 

 

Dane znamionowe 
 

Zakres mocy

Silnika w kW 

Max.siła 

PW 
Ψ 

 

Przełożenie 

 

    Ciężar 

W kG N  

0,37-1,1 2500 28750 64 
32,5 22,0 16,25 13,60 11,50 28 

1,5-2,2 2500 28750 - 

Sprawność przekładni 0,58 0,70 0,78 0,82 0,86 0,85 - 

 

 

Zakres przenoszonych momentów na wale wolnoobrotowym  52 – 530 w (Nm) 

 
 

      Dopuszczalna siła promieniowa jaką wolno obciążyć wałek  

wolnobieżny przekładni jest określona równaniem: 
 

    

 

Gdzie : 

 Pr  - wielkość siły promieniowej w N 

 Pw - wielkość siły wzdłużnej w N 

 n   -  szybkość obrotowa wałka wolnobieżnego w obr/min 

 x   - odległość siły skupionej Pr od bazy w mm 

 Ψ-  współczynnik z tablic 
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